OMmRON

Cylindryczny czujnik indukcyjny zasilany pradem zmiennym

E2E- [Y/E2F-_ Y

* Napiecie zasilania 24—240 V AC
» Obudowa mosiezna lub plastikowa
(M8 w obudowie SUS)

Oznaczenia oferowanych modeli

Obudowa plastikowa
Modele 2-przewodowe AC z kablem

Wymiar Zasieg Model
dziatania Tryb dziatania
NO NC
Zczolem [M8  [15mm |E2F-X1R5Y1" |E2F-X1R5Y2"
Zakytym Mo [2mm | E2F-x10Y" E2F-X2Y2"
M18 [5mm  |E2F-X5Y1"2 | E2F-X5Y2'12
E:D' M30 [10mm |E2F-X10Y1"2 |E2F-X10Y2'""2

*1. Jest dostgpny model z inng czgstotliwoscig (E2F-X[115; np. E2F-X5E15).
*2. Jest dostepny model z zabezpieczeniem przeciwzwarciowym (E2F-X1Y[]-53;
np. E2F-X5Y1-53). Napigcie zasilania 100-120 V AC.

Obudowa metalowa

Modele 2-przewodowe AC z kablem Modele 2-przewodowe ze ztgczem
WML | dzitanma | dziafania odel Wmiar | eega | dziatania Model
Zczolem | M8 1,5mm |NO E2E-X1R5Y1 Zczotem [M12 |2 mm NO E2E-X2Y1-M1
zakrytym NC E2E-X1R5Y2 zakrytym NC E2E-X2Y2-M1
&D_ M12 |2 mm NO E2E-X2Y 112 E:D M18 |[5mm NO E2E-X5Y1-M1
NC E2E-X2Y2 NC E2E-X5Y2-M1
M18  [5mm NO E2E-X5Y1°12 M30 [10mm [NO E2E-X10Y1-M1
NC E2E-X5Y2 NC E2E-X10Y2-M1
M30 [10mm [NO E2E-X1°1"2 Zczolem |[M12 |5 mm NO E2E-X5MY1-M1
NC E2E-X10Y2 odkrytym NC E2E-X5MY2-M1
Zczotem | M8 2 mm NO E2E-X2MY1 EFD M18 [10mm [NO E2E-X10MY1-M1
odkrytym NC E2E-X2MY2 NC E2E-X10MY2-M1
%D— M12 5mm NO E2E-X5MY1°12 M30 18 mm NO E2E-X18MY1-M1
NC E2E-X5MY2 NC E2E-X18MY2-M1
M18 [10mm [NO E2E-X10MY 1!
NC E2E-X10MY2
M30 [18mm [NO E2E-X18MY 1!
NC E2E-X18MY2

*1. Sg dostepne takze modele z inng czestotliwoscia — E2E-XIY[5
(np. E2E-X5Y15).

*2. Sag dostepne takze kable o dtugosci 5 m. Na koncu numeru modelu podaj
zadang diugos$¢ kabla (np. E2E-X2Y1 5M).
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Dane techniczne

OMmRON

Obudowa plastikowa (E2F)

Model E2F-X1R5Y[] E2F-X2Y[] E2F-X5Y[] E2F-X10Y[]
Zasieg dziatania 1,5 mm £10% 2 mm £10% 5 mm £10% 10 mm £10%
Ustawienie odlegtosci 0-1,2 mm 0-1,6 mm 0—4 mm 0-8 mm

Zmiana zasigegu maks. 10%

Obiekt wykrywany Metal zawierajacy zelazo (czuto$é zmniejsza sie w przypadku metali niezelaznych)
Standardowy wykrywany | Zelazo: 8x8x1 mm Zelazo: 12x12x1 mm Zelazo: 18x18x1 mm Zelazo: 30x30x1 mm
obiekt

Czestotliwosé
odpowiedzi ™

25Hz

Zasilanie (zakres
napiecia roboczego)

24-240 V AC (20-264 V AC)

Prad uptywu 1,7 mA przy 200 V AC
Wyjscie Zdolnos¢ 5-100 mA 5-300 mA
sterujace przetaczania
Napiecie Zob. dane techniczne
szczatkowe
Lampka wskaznika Wskaznik dziatania (czerwona dioda LED)
Tryb dziatania Modele Y1: NO
(podczas zblizania si¢ Modele Y2: NC
obiektu wykrywanego)
Obwdd zabezpieczajacy | Brak™

Temperatura otoczenia

Praca/sktadowanie: —25°C do +70°C (bez oblodzenia i kondensacji)

Wilgotnos¢ otoczenia

Praca/sktadowanie: 35—-95% wilgotnosci wzglednej

Wplyw temperatury

Maksymalne wahanie +10% zasigegu dziatania przy temperaturze 23°C w zakresie temperatur od —25°C do +70°C

Wplyw napiecia

Maks. +1% zasiegu dziatania w zakresie napiecia znamionowego +10%

Rezystancja izolacji

Min. 50 MQ (przy 500 V DC) miedzy elementami przewodzgacymi prad a obudowg

Odpornosé na wibracje

10-55 Hz, podwdjna amplituda 1,5 mm, 2 godz., kazdorazowo w kierunkach X, Y i Z

Odpornosé na wstrzasy

Zniszczenie: 1000 m/s?, 10 razy, kazdorazowo w kierunkach X, Y i Z

Stopien zabezpieczenia
wedlug

IEC IP68 "3

Sposoéb potaczenia

Modele z kablem (standardowa dtugos¢ 2 m)

Ciezar (w opakowaniu) Ok.40 g | Ok.50 g Ok.130g Ok.170g
Materiat Obudowa Poliarylan

Powierzchnia

detekcyjna

Nakretka Zywica poliarylanowa

zaciskowa
Akcesoria Podrecznik uzytkownika

*1. Czestotliwos$¢ odpowiedzi to $rednia wartosci mierzonych w uktadzie, w ktérym odlegto$¢ miedzy poszczegdlnymi wykrywanymi obiektami jest réwna dwukrotnemu
wymiarowi wykrywanego obiektu, a zasieg dziatania jest ustawiony na warto$¢ réwng potowie maksymalnego zasiggu dziatania.

*2. Sag dostgpne modele z zabezpieczeniem przed zwarciem.

*3. Metoda testowania firmy OMRON
Warunki: zanurzenie w naturalnym stanie w wodzie na gteboko$¢ mniejsza niz 10 m
(1) Brak przeciekdw po zanurzeniu w wodzie pod ci$nieniem 2 atmosfer przez 1 godzine,
(2) Poddanie 20 cyklom udaréw termicznych (zanurzanie na przemian przez 1 godzine w zimnej wodzie o temperaturze 0°C, a nastgpnie w goracej o temperaturze
70°C), po czym sprawdzenie sprawnosci wykrywania odlegtosci i odpornosci izolacji.
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Obudowa metalowa (E2E)

Wymiar M8 M12 M18 M30
Typ| Z czotem Z czotem Z czotem Z czotem Z czotem Z czotem Z czotem Z czotem
zakrytym odkrytym zakrytym odkrytym zakrytym odkrytym zakrytym odkrytym
Parametr E2E-X1([] E2F-X2Y[] | E2F-X2Y[] | E2F-X5Y[] | E2F-X5Y[] | E2E-X1C00] | E2F-X10Y([] | E2E-X1[C1C]
Zasieg dziatania 1,5mm £10% [ 2 mm £10% |2 mm £10% |5 mm £10% |5 mm +10% |10 mm £10% | 10 mm +10% | 18 mm +10%
Ustawienie odlegtosci | 0—1,2 mm 0-1,6 mm 0-1,6 mm 0—4,0 mm 0—4,0 mm 0-8,0 mm 0-8,0 mm 0-14,0 mm

Odchylenie réznicowe

Maks. 10% zasiggu dziatania

zabezpieczajacy

Obiekt wykrywany Metal zawierajacy zelazo (zasieg dziatania zmniejsza sie w przypadku metali niezelaznych, zob. Opis techniczny).
Standardowy Zelazo: Zelazo: Zelazo: Zelazo: Zelazo: Zelazo: Zelazo: Zelazo:
wykrywany obiekt 8x8x1 mm 12x12x1 mm | 12x12x1 mm | 15x15x1 mm | 18x18x1 mm | 30x30x1 mm | 30x30x1 mm | 54x54x1 mm
Szybkos¢ odpowiedzi | 25 Hz
Napiecie zasilajace 24-240 V AC, 50/60 Hz (20-264 V AC)
(zakres napiecia
roboczego)™
Prad uptywu Maksymalnie 1,7 mA
Wyjscie |Prad 5-100 mA 5-200 mA 5-300 mA
sterujace | obciazenia™
Napiecie Zob. Opis techniczny.
szczatkowe
Wskaznik Wskaznik dziatania (czerwona dioda LED)
Tryb dziatania Modele Y1: NO
(podczas zblizania sie | Modele Y2: NC
obiektu wykrywanego) | Szczegétowe informacje znajduja sie w rozdziale Obwdd wyjsciowy i przebiegi czasowe
Obwod Uktad przeciwprzepieciowy

Temperatura
otoczenia "2

Praca/sktadowanie:
—25°C do +70°C (bez
oblodzenia i kondensacji)

Praca/sktadowanie: —40°C do +85°C (bez oblodzenia i kondensacji)

Wilgotnos¢ otoczenia

Praca/sktadowanie: 35-95%

(bez kondensacji)

Wplyw temperatury

Maks. +10% zasiegu
dziatania przy temperaturze
23°C w zakresie temperatur
od —25°C do +70°C

Maks. £15% zasiggu dziatania przy temperaturze 23°C w zakresie temperatur od —40°C

do +85°C

Maks. £10% zasiggu dziatania przy temperaturze 23°C w zakresie temperatur od —25°C

do +70°C

Wplyw napiecia

Maks. +1% zasiggu dziatania w zakresie napiecia znamionowego +15%

Rezystancja izolacji

Min. 50 MQ (przy napieciu 500 V DC) miedzy elementami przewodzacymi prad a obudowg

Wytrzymatosé
dielektryczna

4000 V AC przy 50/60 Hz przez 1 min miedzy elementami przewodzacymi prad a obudowg (2000 V AC w przypadku

modeli M8)

Odpornosé na

10-55 Hz, podwdjna amplituda 1,5 mm, 2 godziny, kazdorazowo w kierunkach X, Y i Z

X, Yiz

wibracje
Odpornosé na 500 m/s?, 10 razy, 1000 m/s?, 10 razy, kazdorazowo w kierunkach X, Y i Z
wstrzasy kazdorazowo w kierunkach

Stopien ochrony

IEC 60529 IP67 (modele z kablem: JEM standard IP67g (wodoodporne, odporne na olej))

Sposob potaczenia

Modele z kablem (standardowa dtugo$¢ 2 m), modele ze ztgczem

Ciezar Modele Ok.60 g Ok.70g Ok. 130 g Ok.175g
(wopa- |z kablem
kowaniu) | Modele ze |Ok. 15¢g Ok.25¢g Ok.40 g Ok. 90 g
ztaczem
Materiat | Obudowa Stal nierdzewna (SUS303) | Mosiadz niklowany
Powierzchnia | PBT (politereftalan butylenowy)
detekcyjna
Nakretki Mosigdz niklowany
dociskowe
Podkiadka | Zelazo ocynkowane
falista
Akcesoria Podrecznik uzytkownika

*1.

Przy zasilaniu napigciem 24 V AC ktéregokolwiek z powyzszych modeli upewnij sig, ze temperatura otoczenia przekracza —25°C.

*2. Uzywajac czujnika E2E w rozmiarach M18 lub M30 w temperaturze otoczenia 70-85°C upewnij sig, ze czujnik E2E ma wyjscie sterujace o obcigzeniu 5-200 mA.
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Opis techniczny

Obwdd wyjsciowy i przebiegi czasowe

OMmRON

Wskaznik wykrywania OFF

Wyjscie | Tryb pracy Model Przebieg czasowy Obwéd wyjsciowy
Modele |NO E2F-X1R5Y1
2-prze- E2F-X2Y1 Obiekt wykrywany 12K
wodowe E2F-X5Y1 Nie
AC E2F-X10Y1 - Dziatanie =
E2E-LY1 Obciazenie Zwolnienie [
N
Wskaznik wykrywania OFF Obwéd
! g1émy j! \K‘ H
NC E2F-X1R5Y2 l Niebieski
E2F-X2Y2
E2F-X5Y2 Obiekt wykrywany Ta!(
E2F-X10Y2 Nie
E2E-[Y2 Obciazenie Dziatanie . .
Zwolnienie

Uktad stykow

E2E-X[1Y[]-M1, modele 2-przewodowe zasilane pradem zmiennym

Tryb dziatania

Dostepne modele

Uktad stykéw

NO E2E-XCIY1-M1

©

oo

-°
NC E2E-X(1Y2-M1
Obcigzenie
Uwaga: Zaciski 3 i4 nie sg uzywane.
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E2E
Zakres pracy (typowy)
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E2F
Zasieg dziatania a obiekt wykrywany
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Zasieg dziatania a obiekt wykrywany (typowy)
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Instalacja
Potaczenie

E2E-X(IY[]/ E2F-X[JY[]
Modele 2-przewodowe AC

el

Nigebieski
O

Brazowy
O

Zasilacz

Uwagi

Montaz

Podczas dokrecania nakretki nie przyktadaj zbyt duzej sity. Nakretki
muszg by¢ uzywane z podktadkami.

N\

Model z czotem zakrytym Model z czotem odkrytym

Cze$¢B Czesé A Cze$¢ B Czgsé A
Uwaga: W tabeli ponizej pokazano momenty dokrecania czesci A
i czesci B nakretek. W poprzednich przyktadach nakretka
znajduje sie na przedniej czesci czujnika (czes¢ B) i dlatego
ma do niej zastosowanie moment dokrecania czesci B. Jesli
nakretka znajduje sie na czesci A, zastosowanie ma
moment dokrecania czesci A.

Model Czes¢ A Czes¢ B
Diugosé Moment Moment
obrotowy obrotowy
M8 | Z czotem 9 mm 9 Nm 12 Nm
zakrytym
Z czotem 3 mm
odkrytym
M12 30 Nm
M18 70 Nm
M30 180 Nm

Wptyw sagsiadujgcego metalu

Podczas montazu modelu E2E/E2F w panelu metalowym pamietaj

0 zachowaniu odstepdw podanych w ponizszej tabeli. Niezachowanie
ich moze spowodowac pogorszenie dziatania czujnika.

OMmRON

Uwaga: Obcigzenie moze byc¢
podtgczone tak, jak
pokazano powyzej.

Model | d D m n

M8 Omm| 8 mm|{ 0 mm|4,5 mm| 12 mm
7 czotem |[M12 Omm| 12 mm|{ O0mm| 8 mm| 18 mm
E2E- zakrytym [M18 0 mm| 18 mm| 0 mm| 20 mm| 27 mm

>2<D:;E M30 | 0mm| 30 mm| 0mm|40mm|45mm
wgdowy M8 6 mm| 24 mm| 6 mm| 8 mm|24 mm

AC 7 czotem IM12 | 15 mm| 40 mm| 15 mm| 20 mm| 36 mm
odkrytym 1\M18 | 22 mm| 55 mm| 22 mm| 40 mm| 54 mm
M30 | 30 mm| 90 mm| 30 mm| 70 mm| 90 mm
E2F-X1R50C1] M8 Omm| 8 mm| 0 mm{4,5mm| 12 mm

E2F-X2501C] M12 Omm| 12mm|{ O0mm| 8 mm| 18 mm
E2F-X50]C] M18 0mm| 18 mm| 0 mm| 20 mm| 27 mm
E2F-X100C1C] M30 0 mm| 30 mm|{ 0 mm| 40 mm| 45 mm

Wzajemne oddziatywanie

Podczas montazu dwéch lub wiecej czujnikow potozonych
naprzeciw lub obok siebie pamietaj o zachowaniu odstepéw
podanych w ponizszej tabeli.

LA B e
Model Para M8  m12]  m18]  M30
metr
E2E- |Z czolem |A 20[ 30(20) 50 (30)| 100 (50)
NIYL Jzakrytym | 15| 20 (12)] 35(18)] 70 (35)
przewo-|Z czolem |A 80| 120 (60)[200 (100)[300 (100)
oy |edkrytym 1 60| 100 (50)| 110 (60)[200 (100)
E2F-XAR50]  |A 20 _ — —
B 1% — — —
E2F-X2501] A — 30 (20) — —
B — 20(12) — —
E2F-X5[ 1) A — —| 50 (30) —
B — —| 35 (18) —
E2F-X1001] A — — — 100 (50)
B — — — 70 (35)

Jednostki: mm

Uwaga: Liczby w nawiasach dotycza modelu E2F uzywanego w kombinacji z
takim modelem E2F (np. E2F-XOOOS), ktéry dziata z inng
czestotliwoscia.

Cylindryczny czujnik indukcyjny zasilany pragdem zmiennym



OMmRON

/N OSTRZEZENIE

Ten produkt nie zostat zaprojektowany ani nie jest
zakwalifikowany do zapewniania bezpieczenstwa ludzi.
Nie uzywaj go do takich celéw.

Uwagi dotyczace bezpiecznego uzytkowania
W nawiasach podano wczesniej stosowane kolory przewodoéw.

Parametr

Podiaczenie bez obcigzenia

Upewnij sie, ze podczas pracy elementu E2E zostato podtaczone
wiasciwe obcigzenie; w przeciwnym razie moze doj$¢ do wybuchu
lub spalenia.

Przyktady
jrobcwa
Brazowy Lk
Czujnik
-
Niebieski

Nieprawidtowo

Uwagi dotyczgce prawidtowego uzywania
Montaz

Czas ustalenia zasilania

Czujnik zblizeniowy jest gotowy do pracy po uptywie 100 ms od
momentu wigczenia zasilania. Jesli zasilanie zostato poditagczone do
czujnika zblizeniowego i obcigzenia, upewnij sie, ze zasilanie czujnika
zblizeniowego zostanie wigczone przed zasilaniem obcigzenia.
Zasilanie wytaczone

Czujnik zblizeniowy moze wysta¢ sygnat impulsowy podczas
wytgczania. Dlatego przed wytaczeniem czujnika zblizeniowego
zaleca sie wylaczy¢ obcigzenie.

Transformator zasilajacy

W przypadku uzycia zasilacza DC upewnij sie, czy ma on izolowany
transformator. Nie uzywaj zasilaczy DC z autotransformatorem.
Obiekt wykrywany

Powtoka metalowa:
Zasieg dziatania czujnika zblizeniowego zalezy od tego, czy
wykrywane obiekty majg powtoke metalowa.

Podtaczanie przewodow
Przewody wysokiego napiecia
Utozenie kabla w kanale metalowym

Jesli obok kabla taczacego z czujnikiem zblizeniowym znajduje sie
linia wysokopragdowa lub wysokonapieciowa, kabel czujnika
poprowadz w niezaleznym kanale metalowym w celu unikniecia
uszkodzenia lub wadliwego dziatania czujnika.

Sita ciggniecia kabla
Kabli nie nalezy ciagnac¢ z sitg przekraczajaca nastepujace wartosci:

Srednica Sita ciagniecia

o4 maks. 50 N

Montaz

Czujnik zblizeniowy nie moze by¢ poddawany nadmiernym
uderzeniom mtotkiem podczas montazu, w przeciwnym razie moze
nastgpi¢ uszkodzenie czujnika lub utrata jego wodoodpornosci.

Srodowisko

Odpornosc¢ na dziatanie wody

Czujnika zblizeniowego nie nalezy uzywac¢ w wodzie, na zewnatrz
budynkéw ani na deszczu.

Srodowisko pracy

Upewnij sig, ze czujnik zblizeniowy bedzie uzywany w roboczym zakresie
temperatur otoczenia i Ze nie bedzie sie go stosowa¢ na zewnatrz
budynkéw. W przeciwnym razie jego niezawodnosc¢ i okres eksploataciji
moga ulec zmniejszeniu. Mimo ze czujnik zblizeniowy jest wodoodporny,
zaleca sie stosowanie oston w celu zabezpieczenia go przed wodg lub
rozpuszczalnymi w wodzie olejami maszynowymi. W przeciwnym razie
jego niezawodnosc¢ i okres eksploatacji mogg ulec zmniejszeniu.

Nie uzywaj czujnika zblizeniowego w srodowisku oparéw chemicznych
(np. opardw silnych zasad lub kwasoéw, takich jak kwas azotowy,
chromowy lub stezony kwas siarkowy).

Podtaczanie obcigzenia do 2-przewodowego czujnika AC

Przed przystapieniem do uzywania 2-przewodowego czujnika
zblizeniowego AC zapoznaj sie z nastepujacymi informacjami.
Zabezpieczenie przed przepieciem impulsowym

Chociaz czujnik zblizeniowy jest wyposazony w obwdd obcinajacy
nadmierne impulsy napiecia, to jednak jesli w poblizu czujnika
pracuje maszyna, ktéra ma duzy prad udarowy (np. silnik elektryczny
lub spawarka), podtacz do niej pochtaniacz udaru.

Prad uptywu

Kiedy czujnik zblizeniowy jest w stanie OFF, pojawia sie prad
uptywu. Zob. charakterystyki pradu uptywu, 5 i 6. W tym przypadku
obcigzenie pozostaje pod matym napieciem i nie moze byc¢
zresetowane. Przed uzyciem czujnika zblizeniowego upewnij sig, ze
to napiecie jest nizsze niz napiecie resetowania obcigzenia. Czujniki
zblizeniowe 2-przewodowe AC nie moga by¢ podtaczane do
przekaznikéw typu ,card-lift-off” (np. G2A), poniewaz drgania stykéw
przekaznika powodowane przez prad uptywu wptywajg na skrécenie
czasu trwatosci przekaznika.

Przeciwdziatanie pradowi uptywu
Modele 2-przewodowe AC

Podtacz rezystor uptywowy jako bocznik odprowadzajacy prad
uptywu, tak aby prad przeptywajacy przez obcigzenie byt mniejszy
niz prad resetowania obcigzenia.

Podtacz rezystor uptywowy tak, jak pokazano na ponizszym rysunku,
aby prad przeptywajacy do czujnika zblizeniowego miat natezenie co
najmniej 10 mA, a napiecie szczatkowe dochodzgce do obcigzenia
byto nizsze niz napiecie resetowania obciazenia.

| Gbeia- |

A {5he | !
Eﬂ:D— ‘--— - (’\% Zasilacz
Opornosc uptywowa R AC (Vs)
Wykorzystaj ponizsze wzory do obliczenia wartosci opornosci
uptywowej i dopuszczalnej mocy opornika.
R <V¢/(10 - 1) (k)
P> VR (mW)
P — dopuszczalna moc rezystora uptywowego (moc zastosowanego
rezystora uptywowego musi by¢ co najmniej kilka razy wieksza od
mocy dopuszczalnej)
| — prad obcigzenia (mA)
Zalecane s3 nastepujace opornosci.
100 V AC (napiecie zasilajace): Rezystor o opornosci maksymalnie 10 kQ
i dopuszczalnej mocy co najmniej 3 W,
200 V AC (napiecie zasilajgce): Rezystor o opornosci maksymalnie 20 kQ
i dopuszczalnej mocy co najmniej 10 W.
Jesli opornik nadmiernie sie nagrzewa, zastosuj rezystor o opornosci
maksymalnie 10 kQ i dopuszczalnej mocy co najmniej 5 W dla napiecia
100 V AC, natomiast rezystor o opornosci maksymalnie 20 kQ
i dopuszczalnej mocy co najmniej 10 W dla napiecia 200 V AC.

E2E-LIY/E2F-L]Y
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Srodki ostroznosci przy stosowaniu czujnikéw zblizeniowych 2-przewodowych AC

Potgczenie

Model

Typ polaczenia

Sposob potaczenia

Opis

2-przewo-
dowy
zasilacz
AC

AND (potaczenie
szeregowe)

Nieprawidtowo
1

L

Vs

Prawidiowo

e ]

[Cboi |

Lzenie |
LVL J

Vs
Vs x 100V

Jesli do czujnikéw zblizeniowych doprowadzane
jest napiecie 100 lub 200 V, to napiecie V

(tj. napiecie doprowadzane do obcigzenia) oblicza
sie wedtug nastepujgcego wzoru:

V, = Vs — (napigcie szczatkowe x liczba czujnikow) (V)

Dlatego jesli V| bedzie mniejsze niz napigcie pracy
obcigzenia, obcigzenie nie bedzie dziatac.

Mozna potaczy¢ szeregowo co najwyzej trzy
czujniki zblizeniowe, przy zatoZzeniu, ze napigcie
zasilajagce wynosi co najmniej 100 V.

OR (potaczenie
réwnolegte)

Nieprawidtowo

Zasilacz
AC (Vs)

Zgodnie z zasadg podstawowg nie mozna tgczyé
réwnolegle wiecej niz dwoch czujnikéw
zblizeniowych.

W przypadku gdy czujnik zblizeniowy A nie pracuje
réwnoczesnie z czujnikiem zblizeniowym B i ich
praca nie musi by¢ ciagta, czujniki moga by¢
taczone réwnolegle. Jednak w tym przypadku

ze wzgledu na wiekszy catkowity prad uptywu
czujnikow obcigzenie moze nie by¢ prawidiowo
resetowane.

Jesli czujniki zblizeniowe A i B pracujg
rébwnoczes$nie, nie jest mozliwa, z nastepujacego
powodu, ciggta praca obciazenia.

Gdy czujnik zblizeniowy A jest w stanie ON, napiecie
doprowadzane do niego spada do okofo 10 V

i pojawia sie na nim napiecie obcigzenia. Jesli wtedy
do czujnika B zblizy sie obiekt, czujnik ten nie
zadziata, gdyz doprowadzone do niego napigcie
wynosi 10 V, a to jest warto$¢ zbyt niska. Jesli czujnik
zblizeniowy A jest w stanie OFF, napiecie przytozone
do czujnika zblizeniowego B jest wystarczajace

i czujnik ten przejdzie w stan ON. Nastepnie oba
czujniki zblizeniowe A i B przejdg na ok. 10 ms w stan
OFF, co spowoduje zresetowanie obcigzenia w tym
momencie. Aby zapobiec natychmiastowemu
resetowaniu obcigzenia, uzyj przekaznikow tak,

jak pokazano na uktadzie po lewe;j.
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Wymiary (mm)

Plik CAD E2F-X2YDl

8
RN

2 N o

S
7

40
40

32 32

29— 17 29—

I HJ’.‘L.. + 2 — | B ! _____,Eg_
, *
vex »lal-— \ Wskaznk B
Dwie nakretki dociskowe 4 Wskaznik
h ) M12Xx1 4 ) -
Dwie podktadki Dwie nakretki dociskowe
Uwaga: ) o ) Uwaga:
Kabel okrggty w izolacji winylowej, @ 3,5 mm, Odporny na oleje i wibracje

3-przewodowy (@ 0,12 x 13), standardowa dfugos¢ 2 m. kabel okragty w izolacji winylowej, @ 6 mm,

2 przewody @ 0,5 mm, standardowa dfugos$c¢ 2 m.
Kabel mozna przedtuzy¢ do 200 m,
prowadzac go w niezaleznym kanale metalowym.

E2F-X5Y0 Plik CAD

- N | & —ﬂ.'-___'—'l(_ﬁ —
—)L*Q‘}
7 g P | s o 7
Wskaznik - — I = -
M18X1 _.l 4 ) ) ) —I _”—*&
Dwie nakretki dociskowe

Uwaga:
Odporny na oleje i wibracje / Wskaznik
kabel okragty w izolacji winylowej, @ 6 mm, MIOX1.5 | 5 Dwie nakretki dociskowe
2 przewody @ 0,5 mm, standardowa dtugo$¢ 2 m.
Kabel mozna przedtuzyé do 200 m, Uwaga: o
prowadzac go w niezaleznym kanale metalowym. Odporny na oleje i wibracje

kabel okrggty w izolacji winylowej, @ 6 mm,

2 przewody @ 0,5 mm, standardowa dtugo$¢ 2 m.
Kabel mozna przedtuzy¢ do 200 m,

prowadzac go w niezaleznym kanale metalowym.

Wymiar otworu montazowego

.
Model E2F-X1R50] E2F-X20] E2F-X501] E2F-X10010]
F (mm) 08,505 0 12,5408 018,505 030,505

E2E-LIY/E2F-L]Y 11
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Modele z kablem

(z czotem zakrytym)

Rys. 1. E2E-X1R5Y[]

Modele z kablem

(z czotem odkrytym)

Rys. 2. E2E-X2MYL[]

dziafania (czerwony) Kabel okragly @ 4 mm, 2-przewodowy,

w izolacji winylowej (przekroj
poprzeczny przewodu 0,3 mm?,

o zewnetrzna izolacji 1,3 mm),
dfugos$¢ standardowa 2 m.

Kabel mozna przedtuzy¢ do 200 m
(w oddzielnym kanale metalowym).

K

Wskaznik dziatania (czerwony)m

Kabel okraglty @ 4 mm, 2-przewodowy,
w izolacji winylowej (przekréj
poprzeczny przewodu 0,3 mm?,

o zewnetrzna izolacji 1,3 mm),
diugos$¢ standardowa 2 m.

Kabel mozna przedfuzy¢ do 200 m

(w oddzielnym kanale metalowym).

Kabel okragly @ 6 mm, 2-przewodowy

(zob. uwaga) (modele D, Y, T) (przekrdj poprzeczny

przewodu 0,5 mm?, @ zewnetrzna
izolacji 1,9 mm),
dfugos$¢ standardowa 2 m.

Kabel okragly @ 6 mm, 2-przewodov

(zob. uwaga) W izolacji winylowej (przekroj

poprzeczny przewodu 0,5 mm?,

40 7 40 7
36 36
jsh 8 3 8
V8 /1( Wskaznik dziatania \ Wskaznik
X
\(czerwony) Kabel okragly @ 4 mm, 2-przewodowy, Dwie nakretki
_ . w izolacji winylowej (przekroj poprzeczny przewodu dociskowee
Podktadka  DWie nakretki 0,3 mm?, @ zewnetrzna izolacji 1,3 mm),
falista dociskowe diugos¢ standardowa 2 m. Podkfadka
Kabel mozna przediuzy¢ do 200 m falista
(w oddzielnym kanale metalowym).
Rys. 3. E2E-X2Y[] Rys. 4. E2E-X5MY[]
A2 Lo 43 | 9
[ 021 — 38 [+ @21 —~| 38
17 4 10 —17 74 $4|— 10—
i
il 29 -
b7
M12x/1( \ Wlskaz'nik dlzia'fania (czerwony) M1i2x 1 ) )
Dwie nakretki Kabel okragty @ 4 mm, 2-przewodowy, gxg;;wk;e‘k'
Podkiadka falista dociskowe w izolacji winylowej (przekroj poprzeczny Podkiadka falist
przewodu 0,3 mm?, @ zewnetrzna izolacji odxiadka falista
1,3 mm), dfugo$¢ standardowa 2 m.
Kabel mozna przedtuzy¢ do 200 m
(w oddzielnym kanale metalowym).
Rys. 5. E2E-X5YL] Rys.6. E2E-X10MYL]
43 12+
[«e———43 -~ 229 38
[~— 029 —| 38 24— +—10 10—=|
24 TT o
21438 Wskaznik
o Wskaznik  Kabel okragly @ 6 mm, 2-przewodowy, M18x 1 ) e
M18x 1 ~ (zob. uwaga) w izolacji winylowej EW'?;EK"?“"
I Dwie nakretki (przekroj poprzeczny przewodu 0,5 mmg, ociskowe
dociskowe o zewnetrzna izolacji 1,9 mm), Podkiadka falista
Podktadka falista dtugos¢ standardowa 2 m.
Uwaga: wskaznik dziatania (czerwony) Uwaga:  wskaZnik dziatania (czerwony)
Rys.7. E2E-X10Y[] Rys. 8. E2E-X18MYL]
48 12 042
o 42 43 36— l+- 13—+
36 5# 10—
- ©26,8+—-—
v Wskaznik
A Wskaznik Kabel okragty o 6 mm, M30x 1,5
M30x 1,5 \ (zob. uwaga) 2-przewodowy, Dwie nakretki
w izolacji winylowej dociskowe

Uwaga: wskaznik dziatania (czerwony)

Dwie nakretki dociskowe

Podkladka falista (przekroj poprzeczny

przewodu 0,5 mm2,
o zewnetrzna izolacji
1,9 mm), diugosc
standardowa 2 m.

Uwaga:

Podkiadka falista

wskaznik dziatania (czerwony)

o zewnetrzna izolacji 1,9 mm),
dfugos$¢ standardowa 2 m.
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Rys. 9. E2E-X2Y[I-M1

53

[+~ @21 | 38

i

le—17—>]

10—

Pe

i

v
M12x 1

\\

Podkfadka falista

Rys. 11. E2E-X5Y[-M1

53

38

[«— 229 —»

24
24

/
M18x 1
Uwaga:

Rys. 13. E2E-X10Y[LI-M1

P4

Rys. 10. E2E-X5MY[-M1

M12x 1

Wskaznik dziatania (czerwony)
Dwie nakretki dociskowe

Rys. 12. E2E-X10MY[J-M1

M12x 1

Wskaznik (zob. uwaga)

\ Dwie nakretki dociskowe

Podkiadka falista

wskaznik dziatania (czerwony)

Uwaga:

[«— 229 —=|

o4
24

Podktadka falista

5'1
38
74 Tﬁ‘ 10— M12x 1
4 /|
! L
29 4
§ ~
\ Wskaznik dziatania (czerwony)
Mi2x1 \ Dwie nakretki dociskowe

5’1
38
oA 10
M12x 1
L1
2148
L
Wskaznik (zob. uwaga)
M18x 1

Rys. 14. E2E-X18MYLI-M1

242

v
M30x 1,5

Uwaga:

[

\\

X M12x 1
Wskaznik (zob. uwaga)

Dwie nakretki dociskowe

Podktadka falista

wskaznik dziatania (czerwony)

Wymiar otworu montazowego

Uwaga:

Dwie nakretki dociskowe

Podktadka falista

wskaznik dziatania (czerwony)

42

lae———36——]

2 26,8
M30x 1,5

wskaznik dziatania (czerwony)

M12x1

Dwie nakretki dociskowe
Podktadka falista

Wskaznik (zob. uwaga)

Wymiar

M8

M12

M18

M30

F (mm)

28,500

0 12,5 %95

0 18,5 105

030,505

E2E-L]Y/E2F-L]Y
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Gwarancje i ograniczenie odpowiedzialnosci

GWARANCJA

Gwarancja firmy OMRON stwierdza wytgcznie, ze produkty sg
pozbawione wad materiatowych oraz wykonania przez okres
jednego roku (jesli nie wskazano inaczej) od daty sprzedazy przez
firme OMRON.

FIRMA OMRON NIE UDZIELA ZADNYCH GWARANCJI ANI NIE
SKLADA ZADNYCH OSWIADCZEN ODNOSZACYCH SIE W
SPOSOB JAWNY LUB DOROZUMIANY DO NIENARUSZANIA
PRAW, PRZYDATNOSCI HANDLOWEJ ANI PRZYDATNOSCI
PRODUKTOW DO KONKRETNEGO CELU. KAZDY NABYWCA
LUB UZYTKOWNIK SAM UZNAJE, CZY PRODUKTY SPELNIAJA
ODPOWIEDNIE WYMAGANIA ZWIAZANE Z ICH ZAMIERZONYM
UZYCIEM. FIRMA OMRON NIE UDZIELA ZADNYCH INNYCH
GWARANCJI JAWNYCH ANI DOROZUMIANYCH

Uwagi dotyczace zastosowania

PRZYDATNOSC W OKRESLONYM ZASTOSOWANIU

PRODUKTY PRZEDSTAWIONE W NINIEJSZYM KATALOGU NIE
ZOSTALY ZAKWALIFIKOWANE POD WZGLEDEM
BEZPIECZENSTWA. NIE ZOSTALY ONE ZAPROJEKTOWANE
ANI NIE SA ZAKWALIFIKOWANE DO ZAPEWNIANIA
BEZPIECZENSTWA LUDZI. NIE NALEZY ICH UZYWAC JAKO
SRODKOW BEZPIECZENSTWA LUB URZADZEN
ZABEZPIECZAJACYCH W TAKICH ZASTOSOWANIACH. Produkty
firmy OMRON, ktore zostaty zakwalifikowane pod katem
bezpieczenstwa, sg wymienione w osobnych katalogach.

Firma OMRON nie moze ponosi¢ odpowiedzialno$ci za zgodnosé
z innymi normami, zbiorami praw lub przepisami, ktére moga
pojawi¢ sie w przypadku uzywania jej produktow w zestawach
sporzgdzonych przez uzytkownika.

Zastrzezenia
ZMIANY DANYCH TECHNICZNYCH

Dane techniczne urzadzenia i akcesoriéw moga bez uprzedniego
powiadomienia ulec zmianie w wyniku wprowadzenia ulepszen lub
z innych powodow. Aby sprawdzi¢ rzeczywiste dane techniczne
zakupionego produktu, mozna w kazdej chwili skontaktowac sie

z przedstawicielem firmy OMRON.

OMmRON

OGRANICZENIA ODPOWIEDZIALNOSCI

FIRMA OMRON NIE BEDZIE ODPOWIEDZIALNA ZA STRATY
SPECJALNE, POSREDNIE LUB WTORNE, UTRATE KORZYSCI
LUB STRATY HANDLOWE W JAKIKOLWIEK SPOSOB
POWIAZANE Z PRODUKTAMI, BEZ WZGLEDU NA TO, CzY
TAKIE ROSZCZENIA BEDA WYNIKAC Z UMOWY, GWARANCJI,
ZANIEDBANIA LUB SCISLEJ ODPOWIEDZIALNOSCI.

W Zzadnym wypadku odpowiedzialno$¢ firmy OMRON za
jakiekolwiek zdarzenie nie przekroczy ceny produktu, ktérego
dotyczy reklamacja.

W ZADNYM WYPADKU FIRMA OMRON NIE BEDZIE
GWARANTOWAC NAPRAW ANI RESPEKTOWAC INNYCH
REKLAMACJI DOTYCZACYCH PRODUKTOW, DOPOKI ANALIZA
FIRMY OMRON NIE POTWIERDZI, ZE PRODUKTY BYLY
POPRAWNIE EKSPLOATOWANE, PRZECHOWYWANE,
ZAINSTALOWANE | KONSERWOWANE ORAZ NIE BYLY
NARAZONE NA ZANIECZYSZCZENIA, NADMIERNIE
INTENSYWNE UZYCIE, BLEDNE UZYCIE LUB
NIEODPOWIEDNIE MODYFIKACJE ALBO NAPRAWY.

Nalezy podja¢ wszystkie niezbedne kroki, aby okresli¢ przydatnosc
produktu dla systeméw, maszyn i urzadzen, z ktérymi produkt bedzie
uzyty.

Prosimy zapozna¢ sie z wszelkimi zakazami uzycia stosujacymi sie
do tego produktu i o przestrzeganie ich.

NIE WOLNO UZYWAC PRODUKTOW DO ZASTOSOWAN
STWARZAJACYCH POWAZNE ZAGROZENIE DLA ZYCIA LUB
WELASNOSCI BEZ UPEWNIENIA SIE, ZE SYSTEM JAKO CALOSC
ZOSTAL ZAPROJEKTOWANY Z UWZGLEDNIENIEM ZAGROZEN
ORAZ ZE PRODUKTY FIRMY OMRON ZOSTALY WLASCIWIE
WYBRANE | ZAINSTALOWANE DO ZAMIERZONEGO UZYCIA

W RAMACH CALEJ INSTALACJI LUB SYSTEMU.

WYMIARY | CIEZAR

Wymiary i wielkosci masy sg wartosciami nominalnymi i nie nalezy
wykorzystywac ich w celach produkcyjnych, nawet jesli zostata
podana wartos¢ tolerancji.
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Cat. No. D14E-PL-01

OMmRON

Ze wzgledu na state unowoczesnianie wyrobu dane techniczne moga by¢é zmieniane bez

uprzedzenia.

POLSKA

Omron Electronics Sp. z 0.0.

ul. Mariana Sengera "Cichego" 1,
02-790 Warszawa

Tel: +48 (0) 22 645 78 60

Fax: +48 (0) 22 645 78 63
www.omron.com.pl
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