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AWARNING

LOSS OF PROTECTION - RISK OF FIRE OR ELECTRICAL SHOCK

b Turn of all power supplying this equipment before working on it.

b To maintain over-current, short-circuit and ground-fault protection:

v The selection and settings of over-current protection must conform with national and local

safety regulations and codes.

v The FLA adjustement must be set to match the Full Load Amp rating and heating characteristics
of the motor.

v Ground fault and phase imbalance levels must be set to protect wiring and motor equipment.
Failure to follow these instructions can result in death, serious injury, or equipment damage.

A AVERTISSEMENT

SUPPRESSION DE LA PROTECTION — RISQUES DE CHOC ELECTRIQUE OU D'INCENDIE

b Mettre toutes les sources d'alimentation de I'équipement hors tension avant toute opération.

b Pour maintenir la protection en cas de surintensité, de court-circuit ou de défaut de mise a la terre :

v La sélection et le réglage de la protection en cas de surintensité doivent étre conformes

aux réglementations et codes nationaux et locaux en matiere de sécurité.

v Le réglage du parameétre Ir doit correspondre au courant nominal a pleine charge du moteur

et aux caractéristiques thermiques du moteur.

v Les seuils de défaut de mise a la terre et de déséquilibre des phases doivent étre réglés de maniére

a protéger le cablage et I'équipement du moteur.

Le non-respect de ces instructions peut provoquer la mort, des blessures graves ou des dommages matériels.

UNINTENTED MOTOR STARTING

To prevent unintended motor starting:

b Equipment operation must conform with national and local safety regulations and codes.

b The PauseMtr function should never be used in place of a Stop or Off command.

b Components that disconnect power, such as E-stop or limit switches, must only be connected

to the positive (+) coil control terminal, A1.

Failure to follow these instructions can result in death, serious injury, or equipment damage.

DEMARRAGE INTEMPESTIF DU MOTEUR

Pour empécher tout démarrage intempestif du moteur :

b Le fonctionnement de I'équipement doit étre conforme aux réglementations et codes nationaux

et locaux en matiére de sécurité.

b La fonction Pause ne doit jamais étre utilisée comme commande d'arrét.

b Les composants qui peuvent couper I'alimentation, comme I'arrét d'urgence ou les interrupteurs

de position, doivent étre connectés uniquement a la borne positive (+) A1 de la bobine de commande.
Le non-respect de ces instructions peut provoquer la mort, des blessures graves ou

des dommages matériels.

Control power connections

Auxiliary power 24V DC input is required for:

b Initial configuration and setting before installation into a power base type.

b Operation of remote and auto-reset function with 3-wire control.

b Modification of settings or displaying of fault statistics in the Off, Trip or Fault modes.

b Communicating through the RS-485 communication port.

NOTE:

b All control connections must be of proper polarity for correct operation.

b Without auxiliary control power, cycling of control power to terminals A1, A2 will reset all Remote
re-settable faults.

Minimum required setup

1. Supply power to the auxiliary power input 24V DC.

2. Press @ to enter the Config Menu.

3. Validate the functions (Language, LoadType, Base Type, CT_Ratio, Aux Fan) that define the
Multifunction Control Unit profile. (see Menu page 3)

4. Enable the End Config function to enter the Main Menu.

5. In the Main Menu, Emmm® to scroll to the 3_Setup submenu. Enter into the 31_FLASet
by pressing the &) key.

6. In the 31_FLASet function, uamm@ 9@6 scroll to the desired full load motor

current value per the name plate markings on the motor. ?mmm@ to validate setting.

NOTE:

b All the others functions and parameters are set to their default values.

b For use with single and three-phase AC electric motors only.

b For configuration by means of the RS-485 communication port, see the LUCM user manual.

Adjustment of settings

b Adjustment to Protection function setting in 3_Setup can be made when the main power contacts are
closed (with coil control power applied to terminals A1, A2) or open (without coil control power applied
to terminals A1, A2).

b Adjustment to Protection function setting in 4_AdvSetup can only be made when the main power
contacts are open (without coil control power applied to terminals A1, A2).

b To begin the adjustment of a setting, Emmm@. Emmm@. 9@ to scroll to the desired sub-menu.

Test trip
The test trip orders can be only performed when the motor-starter is running.

Alimentation auxiliaire

L'alimentation auxiliaire 24V DC est necessaire pour réaliser :

b La configuration initiale et les réglages.

b Le réarmement a partir du clavier ou le mode de réarmement automatique dans le cas

d'une commande 3 fils.

b La modification des réglages ou I'affichage des statistiques a I'état OFF, déclenché ou défaut.
b La communication par le port RS-485.

NOTA:

b Pour le bon fonctionnement de I'équipement, toutes les connexions de contrdle doivent avoir
la polarité appropriée.

b Sans alimentation auxiliaire, I'activation/désactivation de I'alimentation au niveau des bornes A1 et A2 réarmera tous
les défauts réglables a distance.

Mise en route rapide

1. Raccorder I'alimentation auxiliaire 24V DC.

2. Appuyer sur la touche @ pour accéder au menu Configurer.

3. Renseigner les fonctions qui définissent le profil de I'unité de contrdle multifonction (voir menu page 3).

4. Valider par la fonction Fin pour accéder au Menu principal.

5. Dans le Menu principal, a l'aide de la 6co:m@ﬁm_8 défiler les menus jusqu'au menu 3_Régler et appuyer sur la
touche @ pour y entrer. Appuyer sur la touche @ pour accéder aux paramétres de la fonction 31_Ir moteur.

6. Sélectionner la valeur du courant nominal a pleine charge correspondant a la valeur plaquée sur le moteur en ut
les touches (¥) ou @).

NOTA:

b Toutes les autres fonctions et parametres sont réglés avec les valeurs par défaut (sortie d'usine).

b Utilisation uniquement avec moteurs électriques monophasés et triphasés CA.

b Pour plus d'informations sur la configuration avec le port de communication RS-485, se reporter au manuel
d'utilisation LUCM.

Réglage des parametres

b Le réglage de la fonction de protection du menu 3_Régler peut étre réalisé moteur en marche

(A1, A2 alimentées) ou moteur a I'arrét (A1, A2 non alimentées).

b Le réglage des fonctions de protection du menu 4_Paramétrer ne peut étre réalisé que si le moteur est a l'arrét (A1,
A2 non alimentées).

b Pour réaliser le réglage de ces paramétres, accéder aux menus désirés en utilisant

les touches @ @ @

Test de déclenchement
Les ordres de test de déclenchement ne sont pris en compte que lorsque le démarreur est en marche.

AAV40504-06
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AWARNUNG

VERLUST DES SCHUTZES - BRAND- ODER STROMSCHLAGGEFAHR

b Schalten Sie jegliche Stromversorgung zu diesem Gerat aus, bevor Sie an ihm arbeiten.

b Zur Aufrechterhaltung des Uberstrom-, Kurzschluss- und Erdschluss-Schutzes:

v Auswahl und Einstellungen des Uberstromschutzes miissen nationalen und lokalen Sicherheitsbestimmungen
und Gesetzen entsprechen.

v Die Volllaststrom-Einstellung muss entsprechend dem Volllaststrom-Nennwert und der

Erwarmungskennlinie des Motors vorgenommen werden.

v Zulassiger Erdschlussfehler und Phasenabweichung miissen so eingestellt sein, dass Verkabelung

und Motorausriistung geschiitzt sind.

Die Nichtbefolgung dieser Anweisungen kann zu tédlichen oder schweren Verletzungen oder zu Schiaden
an den Geréten fiihren.

AAVVERTENZA

PERDITA DI PROTEZIONE — RISCHIO DI INCENDIO O SCOSSE ELETTRICHE

b Scollegare 'apparecchio dalla presa di corrente prima di qualsiasi intervento.

b Per mantenere la protezione da sovracorrente, corto circuito e guasto di terra:

v La selezione e le regolazioni della protezione da sovracorrente devono essere conformi alle normative e
ai codici nazionali e locali di sicurezza.

v La regolazione della corrente nominale a pieno carico deve essere stabilita secondo I'amperaggio a pieno
carico e le caratteristiche di riscaldamento del motore.

v | livelli di guasti di terra e di squilibrio di fase devono essere regolati per proteggere il cablaggio e

le apparecchiature a motore.

Il mancato rispetto di queste istruzioni pud causare morte, gravi lesioni o danni alle apparecchiature.

UNBEABSICHTIGTER MOTORSTART
Um einen unbeabsichtigten Motorstart zu verhindern:

b Muss der Betrieb der Gerate mit nationalen und lokalen Sicherheitsvorschriften und Gesetzen lbereinstimmen.

b Sollte die Funktion PauseMtr niemals anstelle eines Stop- oder Off-Befehls verwendet werden.

b Komponenten, die Leistung trennen, wie z.B. Not-Aus- oder Grenzwertschalter, diirfen nur an die

positive (+) Spulen-Steuerklemme A1 angeschlossen werden.

Die Nichtbefolgung dieser Anweisungen kann zu tédlichen oder schweren Verletzungen oder zu Schaden
an den Geréten fiihren.

AVVIAMENTO ACCIDENTALE
Per prevenire I'avviamento accidentale del motore:

b L'utilizzo delle apparecchiature deve essere conforme alle normative e ai codici nazionali e locali di sicurezza.

b La funzione Pause non deve mai essere utilizzata con funzione di comando d’arresto.

b | componenti di interruzione di corrente, quali pulsanti d’arresto d’emergenza (E-stop) ed interruttori

di fine corsa, devono essere collegati solo al morsetto di comando A1 avvolgimento positivo (+).

Il mancato rispetto di queste istruzioni pu6 causare morte, gravi lesioni o danni alle apparecchiature.

Steueranschliisse

Eine 24V DC-Hilfsversorgung ist erforderlich fir:

b Erstkonfiguration und -einstellung vor Installation in ein Leistungsteil.

b Betrieb der Remote- und Auto-Reset-Funktion mit 3-Draht-Steuerung.

b Modifikation der Einstellungen oder Anzeige der Fehlerstatistik im Modus Off, Trip oder Fault (Fehler).
b Kommunikation Giber RS-485 Kommunikations-Schnittstelle.

HINWEIS:

b Alle Steueranschliisse missen fiir korrekten Betrieb richtig gepolt sein.

b Ohne Steuerungs-Hilfsversorgung werden beim Aus- und Wiedereinschalten der Stromversorgung
zu den Klemmen A1, A2 alle per Remote Reset riickstellbaren Fehler zuriickgesetzt.

Minimal erforderlicher Setup

1. Stromversorgung zum 24V DC Hilfseingang.

2. @aaoxm:_ um in das Konfig Menu zu gelangen.

3. Funktionen validieren (Sprache, Lastart, Grundger.,CT_Ratio, Fremdbel) mit denen das Profil des
Multifunktions-Steuergerats definiert wird. (siehe Menu Seite 3)

4. Funktion End Config freigeben, um ins Hauptmeni zu gelangen.

5. Im Hauptmenii (®) driicken, um zum Untermentii 3_Einstellen zu scrollen. Taste E@)driicken,

um ins 31_Ir Motor zu gelangen.

6. In der Funktion 31_Ir Motor @oamﬂ®aaoxm:_ um zum gewdlnschten, auf dem Typenschild
angegebenen, Wert fiir den Volllast-Motorstrom zu gelangen. @ driicken, um die Einstellung zu validieren.
HINWEIS:

b Alle anderen Funktionen und Parameter werden auf ihre Standardwerte eingestellt.

b Nur bei Verwendung einphasiger und dreiphasiger Elektromotoren.

b Zur Konfiguration tiber die RS-485 Kommunikations-Schnittstelle, siche LUCM Bedienungsanleitung.

Durchfiihrung der Einstellungen

b Die Schutzfunktions-Einstellung in 3_Einstellen kann durchgefihrt werden, wenn die
Netzversorgungskontakte geschlossen (mit Spulen-Steuerspannung an Klemmen A1, A2) oder gedffnet
sind (ohne Spulen-Steuerspannung an Klemmen A1, A2).

b Die Schutzfunktions-Einstellung in 4_Parameter kann nur durchgefiihrt werden, wenn die
Netzversorgungskontakte gedffnet sind (ohne Spulen-Steuerspannung an Klemmen A1, A2).

b Driicken Sie zu Beginn der Einstellung @, driicken Sie(®) oamq®, um zum gewtinschten Unterment
zu scrollen.

Test Trip (Auslosung)
Befehle fiir eine Test-Auslésung kénnen nur durchgefiihrt werden, wenn der Motor-Starter 1auft.

Collegamenti elettrici di comando

L’alimentazione ausiliaria a 24V DC serve per realizzare:

b Configurazione e regolazioni iniziali prima dell'installazione in una base di potenza.

b Il riarmo effettuato agendo sulla tastiera o la modalita di riarmo automatico in caso di comando a 3 fili.
b La modifica delle regolazioni o la visualizzazione delle statistiche in condizioni di disattivazione,
disinnesto o guasto.

b La comunicazione dalla porta RS-485.

NOTA:

b Ai fini di un buon funzionamento tutti i collegamenti di controllo devono avere la corretta polarita.

b Senza I'alimentazione di comando ausiliaria, attivando e disattivando I'alimentazione diretta ai morsetti
A1, A2 tutti i guasti remoti ripristinabili si azzerano.

Messa in funzione rapida

1. Collegare I'alimentazione ausiliaria a 24V DC.

2. Premere il pulsante @ per accedere al menu Imposta.

3. Identificare le funzioni (Lingua, Carico, Tipo base,Servovent, IT_Ratio) che definiscono il profilo
dell'unita di comando multifunzioni. (vedere Menu, pagina 3)

4. Confermare tramite la funzione Uscita per accedere al menu principale.

5. Nel menu principale, agendo sul tasto @moo:m_.m i menu fino alla visualizzazione del menu 3_Setup.
Premere il tasto @ per accedere ai parametri della funzione 31_Ir moteur.

6. Nella funzione 31_Ir moteur, selezionare il valore della corrente nominale a pieno carico,
corrispondente al valore riportato sulla targa del motore, utilizzando il Bwﬂo@ o @

NOTA:

b Tutte le altre funzioni e parametri sono regolati in base a valori predefiniti.

b Da utilizzare esclusivamente con motori elettrici monofase e trifase AC.

b Per la configurazione mediante la porta di comunicazione RS-485, consultare il manuale per 'utente LUCM.

Regolazione dei parametri

b La regolazione della funzione di protezione del menu 3_Setup puo essere effettuata con il motore in
funzione (A1, A2 alimentate) o in fase d’arresto (A1, A2 non alimentate).

b La regolazione della funzione di protezione del menu 4_Parametri pud essere effettuata solamente

se il motore ¢ in fase d’'arresto (A1, A2 non alimentate).

b Per effettuare la regolazione di tali parametri accedere ai menu desiderati agendo sui tasti @ o@ o@.

Test di avviamento
Gli ordini di test di avviamento vengono eseguiti solo quando il dispositivo di avviamento & in funzione.

AAV40504-06
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AADVERTENCIA

PERDIDA DE PROTECCION: RIESGO DE INCENCIO O DESCARGA ELECTRICA

b Desconecte la alimentacion de este equipo antes de manipularlo.

b Para mantener la proteccion contra la sobreintensidad, los cortocircuitos y los fallos a tierra:

v La seleccién y la configuracion de la proteccién contra la sobreintensidad debe ajustarse a las normativas y
los codigos nacionales y locales.

v El ajuste de IPC debe corresponder con la corriente de carga maxima nominal y las caracteristicas de
calentamiento del motor.

Si no se siguen estas instrucciones pueden producirse dafios en el equipo, lesiones personales
graves o incluso la muerte.

v Deben ajustarse los niveles de fallo a tierra y de desequilibrio de fases para proteger el cableado y el equipo del motor.

ANPEOYNPEXOEHUE

NOTEPS 3ALUTbI — PUCK BO3HUKHOBEHUS MOXAPA UM NOPAXEHUA SNMEKTPUYECKUM TOKOM
b Mpexae yem HayaTb paboTy ¢ 06OpPyAOBAHMEM, MOSIHOCTLIO OTKIOYNUTE SMIEKTPONUTaHME.

b [ns o6ecneyeHus 3aLnTbl OT CBEPXTOKOB, KOPOTKUX 3aMbIKAHUA N 3aMbIKaHWUI Ha 3EMIHO:

\% me_\_._.< OT CBEPXTOKOB IOO@XOhS.SO m_u_@_\__om._._u N HacTpamBaTb B COOTBETCTBMU C HAaUMOHaNbHbIMA U1 MECTHbIMU
npasuaMm 1 HopMamMmn TEXHUKM 6e30MacHOCTU.

v HacTpoika cusibl Toka Npu NosHOM Harpy3ke AOMHKHA BbIMOMHATLCS B COOTBETCTBUM CO 3HAYEHUAMU CUSbI TOKa Npu
rnorHon Harpyske v TennoBbIMU XapakTepucTukamu aBuratens.

v [ins obecneyeHns 3almTbl SNEKTPONPOBOAKY Y MOTOPHOrO 060PYA0BaHMS HEOGXOAMMO YCTAHOBUTL YPOBHM 3
aMblKaHVs Ha 3eMIio 1 casura asbl.

HeBbINonHeHMe 3TUX MHCTPYKLMI MOXET NPUBECTM K CMEPTU, Cepbe3HbIM TPaBMaM Uv NOBPEXOEHUI0
o6GopyaoBaHus.

ARRANQUE NO DESEADO DEL MOTOR

Para evitar el arranque no deseado del motor:

b El funcionamiento del equipo debe ajustarse a las normativas y los cédigos nacionales y locales.

b La funcién Pausa no debe usarse nunca en lugar de un comando de parada o de apagado.

b Los componentes que desconectan la alimentacion, como la parada de emergencia o los finales de carrera,
s6lo deben conectarse al terminal positivo (+) del mando de la bobina, A1.

Si no se siguen estas instrucciones pueden producirse dafios en el equipo, lesiones personales graves
o incluso la muerte.

HENMPEOHAMEPEHHbIW 3AMYCK ABUTATENSA

To prevent unintended motor Bo nsbexaHvie HenpegHaMepeHHOro 3anycka ABuraTens:

b Okcnnyartauus obopynoBaHUst AOMKHA OCYLLECTBATLCA B COOTBETCTBUM C HALMOHAMNbHLIMU U MECTHBIMW NpaBunamMm
TeXHWKN 6esonacHocTu.

b dyHkumio PauseMtr (MpuoctaHoBUTL ABUraTenb) 3anpeLLaeTcs UCNonb3oBaTb BMECTO KOMaHA

Stop (Cton) nnun Off (Bbikn.).

b OTkntovatoLme NUTaHMEe KOMMOHEHTBI, Takne Kak KHOMKa aBapuiMHOTO OTKITIOYEHUS! U KOHLEBbIE

BbIKITO4ATENN, AOIKHbI MOAKMIOYATLCS TOMBKO K NONOXUTENbHOMY (+) YNpaBnsioLLeMy 3axumy KaTyLuku, A,
HeBbInonHeHne aTUX MHCTPYKLMIA MOXET NPUBECTU K CMEPTU, CePbe3HbIM TPaBMaM UM NOBPEXAEHUI0
o6opynoBaHus.

Conexiones de alimentacién de control

Se necesita una entrada de alimentacion auxiliar de 24 V CC para:

b La configuracion y el ajuste inicial antes de la instalacién en un tipo de base de potencia.

b El funcionamiento de la funciéon remota y de reinicio automatico con control de tres hilos.

b La modificacion de la configuracién o la visualizacion de estadisticas de fallos en los modos
desactivado, de disparo o de fallo.

b La comunicacién a través del puerto de comunicacion RS-485.

NOTA:

b Todas las conexiones de control deben conectarse con la polaridad adecuada para que funcionen
correctamente.

b Sin alimentacion de control auxiliar, el ciclo de alimentacion de control para los terminales A1, A2
borrara todos los fallos rearmables remotos.

Configuracién minima necesaria

1. Suministre corriente a la entrada de alimentacion auxiliar de 24 V CC.

2. Pulse @nmﬂm entrar en el menu Configurar.

3. Valide las funciones (Idioma, Carga, Tipo Base, CT_Ratio, Aux. Vent) que definen el perfil Unidad de
control multifuncién (véase el menu de la pagina 3).

4. Active la funcion Fin para abrir el menu principal.

5. En el menu principal, U:_mm® para desplazarse hasta el submenu 3_Configurar. Acceda a 31_Ir motor
pulsando la tecla @)

6. En la funcién 31_Ir motor, pulse @o @umﬂm desplazarse hasta el valor de corriente del motor a plena
carga deseado, de acuerdo con las marcas de nombre de placa del motor. Pulse @ para validar

la configuracion.

NOTA:

b Todos los demas parametros y funciones se establecen en los valores predeterminados.

b Para uso exclusivo con motores eléctricos de CA monofésicos o trifasicos.

b Para la configuracion a través del puerto de comunicacion RS-485, consulte el manual del usuario de LUCM.

Ajuste de valores

b El ajuste de la funcién de protecciéon en 3_Configurar se puede llevar a cabo cuando los contactos

de potencia principales estan cerrados (con tension de mando de la bobina aplicada a los terminales

A1, A2) o abiertos (sin tension de mando de la bobina aplicada a los terminales A1, A2).

b El ajuste de la funcién de proteccion en 4_Ajustar solo se puede llevar a cabo cuando los contactos

de potencia principales estan abiertos (sin tensién de mando de la bobina aplicada a los terminales A1, A2).
b Para comenzar el ajuste de un valor, Uc_mmm@_ @o@ para desplazarse hasta el submenu deseado.

Disparo de prueba
Las drdenes de disparo de prueba sdélo se pueden realizar cuando el arrancador de motores esta en marcha.

CoeanHeHUs ynpaBnsiowero nuraHus

[ononHuTenbHoe nuTaHune 24 B NnocTosiHHOro Toka TpebyeTca ans:

b HayanbHOro KOHUrypMpoBaHWsi 1 HAaCTPOWKY Nepea yCTaHOBKOW B NUTAIOLLYIO 6a3y.

b YnpaBneHus pyHKUMAMY yaaneHHoro ynpaeneHns n aBToMaTnyeckoro copoca ¢ NoOMOLLbI0 TPEXMPOBOAHOMO
ynpaBneHust.

b M3ameHeHust HacTpoek nnmn otobpaxeHns ctatucTukm owmndok B pexxumax Off (Bbikn.), Trip (PazbeanHnTb) nnu
Fault (Owwbka).

b CBA3M Yepe3 KOMMYHUKaLMOHHBIA nopT RS-485.

NMPUMEYAHME:

b [nsa npaBunbHol paboTbl BCe yNpaBnsioLme COEANHEHNS AOMKHbI ObITb MOAKMOYEHbI C COBMoAEHMEM NONSPHOCTU.
b Bes gononHWTENbLHOro yNpaensoLEero NUTaHUS 3auyKvBaHWe yNpaBnsaoLwWwero NMTaHnsa Ha 3axumax A1 n A2
npuBeAeT K cOpocy Bcex yaaneHHbIX copacbiBaeMbIxX OLLUNMOOK.

MuHuManbHasa TpeGyemas HacTpoika

1. MNopaya NuTaHnsa Ha BXOA AOMOMHUTENbHOrO NUTaHWs 24 B NOCTOSIHHOTO Toka

2. Haxmute @ 4yT06bI BONTM B MeHto Config Menu (MeHto koHdurypauum).

3. MposepsTe yHKUMM (Language (A3bik), LoadType (Tun Harpy3ku), Base Type (Tun ocHoBaHus),
CT_Ratio (Koachd. TpaHcopmauum), Aux Fan (BcnomoratenbHbI BeHTURATOP)), ONpeaensioLme
npounb MHOrOMYHKLMOHANBHOIO YCTPOWCTBA YNPaBneHuUst (CM. CTPaHuLy MeHio 3).

4. Bkntounte cpyHkumio End Config (KoHeuHas koHdburypauus), 4tobel BoiiTv B Main Menu (FnaBHoe MeH10).
5. B Main Menu (FnaBHoe meH10) :mvx_s_\_qm@_ 4yTOOLI NepenTn kK nogmeHto 3_Setup. Boiigute B MeHo
31_FLASet, HaxaB knasuLy @

6. meHo dyHkummn 31_FLASet :mvx_ssqm@ s:s@ Ans nepexoga Kk TpebyemMomy 3Ha4yeHuio Toka npu
MakcMmarnbHOW Harpy3ke ABuUraTensi, ykasaHHON B MapkUpPOBKe Ha 3aBOACKOM Tabnuuke asurartens.

HaxmuTe @ ANS NoATBEPXAEHNS HACTPOWKN.

NMPUMEYAHUE:

b Ons Bcex Apyrnx yHKUMIN N NapameTpoB yCTaHABNMBAKOTCS 3HAYEHWS MO YMOMYaHMI0.

b Tonbko AN MCNONb30BaHNA B 0QHOMA3HbIX 1 TpexdasHbIX ANEKTPoABUraTensx nepemMeHHoOro Toka.

b [Ins HacTpoOnKM C NOMOLLBIO KOMMYHUKaLUMOHHOro nopta RS-485 cm. PykoBoacTtso no akcnnyatauum LUCM.

N3meHeHMe HacTpoek

b Hactponky dyHkumm Protection (3awwmTa) B 3_Setup MOXHO N3MEHUTb, €CNW KOHTAKTbl MUTaHUS OT CEeTn
3aMKHYTbI (YnpaBnsioLee nuTaHue KaTyLwwKku nogaetcs Ha 3axumbl A1, A2) nnu pasoMkHyTbl (ynpasnsioLlee
nUTaHne KaTyLIKu He nodaeTcst Ha 3axumbl A1, A2).

b Hactporiky cyHkumm Protection (3awumta) B 4_AdvSetup MOXHO U3MEHUTL TOMBKO B TOM Criyyae, ecnu
KOHTaKTbl MUTaHWsi OT CETU Pa3oMKHYTbI (ynpaBnsioLlee NMTaHne KaTyLlwku He nogaeTcs Ha 3axumbl A1, A2).

b YTOOBI U3MEHUTL HACTPOIKY, HAXMUTE @ 3aTem HaxMmTe (¥) N1 (&) Ans nepexoaa k TpebyeMoMy NoAMEH!O.

MpoBepoyHoe pacuenneHne
KomaHabl MpoBEepOYHOro pacLEeneHrst MOTyT BbINOMHATLCS TOMbKO BO BpeMsi paboThl NyckaTens ABuUraTens.
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